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CARACTERISTICAS DEL MATERIAL

ROBOT TIPO : SR 4040 A3 VISUAL
Numero de serie : PIP 11410

q3

BASE
¥ APHCACION...........ooceeerecrctreeeeeeeeees e : Manipulacién de cargas
* Estructura Mecanica...................oooeevvommevoerooo : Cartesiana (Ver Intercalar D)
* Modelo MECAMICA ..........c.cvvrvomreeeeerene oo :SR 4040 A3
e~ - - _._..Pesaodelrobot (kilogramosy............. T .1 875kg
- Carga nominal (Kilogramos) ........o..o.ccoueeoveereossoeoosoooooooooo 120 kg
. Dimensiones exteriores carro Y y brazo Z entrados (milimetros)...... : 3410 x 2385 x 2140 mm
. Presion neumatica de funcionamiento (bars)........... crasvsnisneennnns © 0 bArs + 10%
- Presién neumatica méxima admisible (DAES )usimiiniimmmenseesmsarsens : 7 bars

. Consumo de aire comprimido nominal (litros por minuto)................. : 150 Vmn
. Consumo de aire comprimido Instantdneo méximo (litros por minuto) : 600 Vmn

* Modelo de la electrénica de mando............................__ : VISUAL
. Peso del armario de mando (KiloEramos)......owceneceeomrseeeeecosennnnnn * 200 kg
. Dimensiones exteriores (mMilimetros)..oeeereecoreeesnnnen weeee + 750 % 700 x 2300 mm
. Tensién de alimentacion eléctrica de servicio (volts) . 1400 V £ 10% trifasica sin neutro
. Frecuencia de funcionamiento 12 L. O : 50/60 Hz
. Potencia nominal (kilo voltios D28 101515 o 1013 TR 15 kVA
. Potencia maxima consumida..................oooooovo. .. :segun ciclo robot
« PrOZTAMACION...ciccmsiiarmmamsressnsesseressasassssesssssssassssestomsein <o - Introduccidn manual de datos
. Almacenamiento de programas internos memoria.... erasissassnsi OV
- Interfaz entradas / Salidas al r0bOt ......eeeeeceoooeosesseesoooo : I Médulo 16 entradas / 16 salidas

s | 1 MO0 8 entradas / 8 salidas

(Entrada optoconectada todo o nada, 24 VDS 10 mA/ Salida estdtica todo o nada, 6 a 35 VDC 500mA)

. Interfaz entradas / Salidas al armario e s 1 MOdUlo 16 entradas / 16 salidas
(Entrada optocenectada todo o nada, 24 VDS 10 mA/ Salida estatica todo o nada, 6 a 35 VDC 500mA)

- Interfase de conexi6n para IMPTESOTA. vuvvvvveenerceneeesrrrrereenssssssssessonnenennenss * Standard Centronics ®

. Interfase de conexion para una prensa (tiempo real y Todo o Nada).. : Conexién al estandar EUROMAP 12

. Interfase de conexién para un ordenador compatible PC................. : Serie RS 232 para el editor de programas
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B- CARACTERISTICAS DEL MATERIAL

ENTORNQ (Ver Interpuesta H)

. Temperatura de almacenamiento / transporte (grados Centigrados).. : -25°C a + 55°C

. Temperatura de funcionamiento (grados Centigrados).........cccceuveeunnce. : +5°C a +40°C
. Humedad relativa (POICENIAJE) ..ovuerrmemcrinesscsssassinssimsssssensssssussessssssasasssssens : 30 a 95% sin condensacion
. Altitud méxima (metros)... cererrnnsmareressesennene - 2000
. Comptibilidades elcctromagnetlcas segun CEI 801
. Frecuencia de radio en modo comun (Voltios) ........wemeniversneenes 10V
. Descargas electroestaticas (kilo voltios) .....ccceeeecerreserieenss (8 kV
. Transitorias rapidas en alimentacion (kl]O voltms) ........................ (4 kV

. Transitorias rapidas en entradas/salidas por conexidn (kilo voltios): 2 kV

. Impulsiones de elevada energia simétrica (kilo voltios)....cccwee. 1 1 KV

. Impulsiones de elevada energia asimétrica (kilo voltios).......c..... 1 2,7 kV

. Microcortes de frecuencia 1Hz (milisegundos).......ccconeeveeivniennnn 2 10 8

. Variaciones lentas de la tensién de 1 voltio por segundo .............. :-15%a+10%

. Nivel sonoro (Ver Interpuesta X) :
. Nivel de presion actstica (decibelios continuo ponderado A)...... : 70 dbA

MOVIMIENTO HORIZONTAL DEL CARRO SOBRE LA VIGA : X

o CatTera (TITTIIACEEOS) susvavervis svvssissvoseasensssssvossoss soouisiavisssssvisass Fvrnssvovisssies : 2500 mm

.Y [0 (] g 1z o7 1<) LIRS PN SRS RPTOS—— : Asincrona

. Velocidad lineal instantanea (metros por segundo) : 1.4 m/s

S Control de: Paradas . st i censnennanee - TIUMErico lineal PTP
. Resolucidn de indicacion (MIiliMeEtro) e eerireseescrermecscsersmcsecsncnecens :0,1 mm

. Exactitud de posicionamiento ALX (milimetro)......ccermmvcrsnnverninennne - £ 1 mm

. Repetibilidad de colocacidn rx (milimetro) .1+ 0,5 mm
. Lado de descarga.... : ver plano de instalacion (intercalado D)

. Soporte entre robot y plato ﬁjo debajo de la viga
MOVIMIENTO HORIZONTAL DE DESMOLDEADO : Y

CArTera [TOUINETIOE) cinonsesonenssenriiiss issimissis o s s s S S s : 1000 mm

. MOTOTIZACION. c..veveeereerrerneer e sesesieaess s asesrsnsossrensserenesssesasneossassnasnssasasistbbass : Asincrona

. Velocidad lineal instantanea (metros por segundo) I 1.8 11/

. Control de paradas........ceocevermverscereressinnes pompe CannnResssy THOI0Erico  linéal PTP
. Resolucion de indicacion (milimetro) weesvsreneenns ¢ 0,1 MM

. Exactitud de posicionamiento ALy (milimetro)......ccccevevrervrcrnecrensenenn. = £ 1 mIm

. Repetibilidad de colocacion ry (milimetro)......cccvvevvieciccniicnicnsiiennes £ 0,5 mm

MOVIMIENTO VERTICAL : Z

Carrera (TIHIMEIIOR) e s s i st : 2000 mm
o M OTOTIZACTO i vrinsisssivms vesramsin i i o e s s : Servomando con brushless
. Velocidad lineal instantanea (metros por $egundo)........ceccceeecersrccsrcnne 14 m/s

' Control de PATAGAS it s iy : . :numérico lineal PTP
. Resolucidn de indicacion (milimetro).... atsss — By

. Exactitud de posicionamiento ALz (mlhmetro) e B 1))

. Repetibilidad de colocacién rz (mlllmetro)............................................. ¢+ 0,1 mm

ROTACION DE LA EMPUNADURA

. Rotacién estandar R1 neumatica (Zrados).....ccooveeerieecssinnmseerncenssiencnse :0-90°

. Rotacién R2 neumatica puesta en R1 (grados).......ccoeecvccenneecrececrennnnnns - 0= 180° 0 0 - 90°

. Acomparfiamiento elastico SegUin 105 8JES ......vuvrerererrinrssseennemsivsnsnesnnns :YyZ
EQUIPO NEUMATICO

. Extraccion 1ado plato.......crcneinninonnssns s - f1j0 0 MOVl por configuracion
. Circuito de mando :

. VACIO ¥ PIESION turursonrresramssesecssssrusssssasansssssassssenstsssssssas ssasssssnssassasens & 2

. Presion BIieStADIE .o sereri e reressss e e s s e s s eseaens
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